B rozwigzania pomiarowe

NAVVIS VLX

TRZECIEJ GENERACJI

BUDUJ LEPSZA RZECZYWISTOSC

B Intuicyjna aplikacja do obstugi urzadzenia
B Szybkie przechwytywanie danych 3D i obrazu
B Automatyczne przetwarzanie zebranych danych

B Wysoka doktadnos¢ skanowania



I Skanuj wszystko dookota ze szczegétami wiacznie
Kompleksowe rejestrowanie przestrzeni w 3D za pomocg dwoch
32-wigzkowych czujnikéw lidarowych w potgczeniu z przetomowym
oprogramowaniem SLAM zapewniajgcym wiodgca w branzy jakos¢
chmur punktéw w urzgdzeniu noszonym na ciele. Cztery kamery
umieszczone na gorze urzadzenia robig ostre zdjecia o wysokiej
rozdzielczosci w kazdym kierunku, dajgc petny obraz 360° - wszystko
to bez obecnosci operatora w polu widzenia.

B Kontroluj pomiar na biezagco
Monitoruj postepy skanowania w czasie rzeczywistym za pomocg
wbudowanego interfejsu na ekranie dotykowym, aby mie¢ pewnos¢ ze
zeskanujesz wszystko, to czego potrzebujesz.

B Precyzja polaczona z ergonomia
Pierwszy w swoim rodzaju mobilny skaner 3D, ktory nosi sie na sobie,
co umozliwia operatorom wygodne skanowanie w ciggtym ruchu.
Konstrukcja skierowana do przodu pozwala na skanowanie
ukierunkowane, wraz z wbudowanym ekranem zapewniajgcym
optymalny podglad na przebieg skanowania.

H Georejestracja
NavVis VLX 3 przenosi skanowanie laserowe i pomiary na wyzszy
poziom. Jest w petni kompatybilny ze standardowymi narzedziami do
pracy pomiarowej w terenie i moze przechwytywaé punkty kontrolne
w lokalnym uktadzie wspotrzednych mierzonych zaréwno przez
tachimetry jak i odbiorniki GNSS. Obstuguje réwniez krajowe i globalne
wspotrzedne dla precyzyjnej georejestracji i wyréwnania danych.

B Innowacyjna konstrukcja sktadana
Unikalna konstrukcja na zawiasach sktada sie i miesci w ochronnym
etui lub plecaku, dzieki czemu jeden operator moze tatwo
transportowac i rozktada¢ urzadzenie. Dzieki wielu metodom transportu
NavVis VLX 3, poruszanie sie po terenie i pomiedzy miejscami
pomiaru nigdy nie byto prostsze. Ochronna, twarda walizka na kétkach
umozliwia podréze lotnicze i kolejowe, a kompaktowy, wytrzymaty
plecak pozwala na przemieszczanie sig z tatwoscig do i z miejsca
pomiaru.

M Pelny zasieg
Dzieki niemal nieograniczonemu polu widzenia, NavVis VLX 3
zapewnia petne pokrycie zaréwno wewnatrz jak i na zewnatrz
budynkow, dzieki czemu mozesz zeskanowac¢ wigcej w poréwnaniu do
innych metod skanowania.

B Doskonata doktadnosé
Aby uzyska¢ doktadnos$c¢ przekraczajgca standardy branzowe, NavVis
VLX 3 jest napedzany przez precyzyjng technologie SLAM, ktéra jest
ktora jest klasg sama w sobie.

B Wiodaca w branzy jakos¢ danych

Zachowanie oryginalnych szczegotow

Rekonstrukcja powierzchni chmury punktéw zachowuje szczegoty przy
jednoczesnym usunigciu szumow, co pozwala na bardziej efektywne
wykorzystanie w rysunkach 2D i modelach 3D.

Wysoce realistyczne teksturowanie
Bardzo szczegétowe chmury punktéw zawierajg kolor i realistyczne
teksturowanie.

Wykrywanie i usuwanie obiektow dynamicznych

Obiekty poruszajgce sie podczas skanowania sg automatycznie
wykrywane i usuwane z chmur punktéw podczas postprocessingu, co
zmniejsza ilos$¢ pozniejszej pracy recznej.

Solidny SLAM
Solidne i niezawodne algorytmy SLAM moga doktadnie uchwyci¢ caty
budynek, w tym fasade i otoczenie.

Dane techniczne

Dziatanie systemu

Czas pracy 1,5 godziny (z 1 zestawem 2 akumulatoréw)

2 godz. 80%

Czas tadowania baterii 2.5 godz. 100%

Pamig¢ masowa Przenosny dysk SSD o pojemnosci 1 TB
Czujniki WiFi, Bluetooth, IMU
Pole widzenia 360° w poziomie, 360° w pionie

Skanery laserowe

Liczba skaneréw laserowych 2 x 32-wigzkowy

Klasa lasera Laser klasy 1, bezpieczny dla oczu
Zasieg Max. 300 m

Punkty na sekunde 2 x 1280000

Liczba kamer 4

Rozdzielczo$¢ obrazu kamery 4 x 20 megapikseli

Doktadnos¢

5 mm w dedykowanym srodowisku testowym

Doktadno$¢ chmury punktéw o powierzchni 500 m?

Pomiar punktéw kontrolnych Poziome na gruncie i pionowe na $cianach

Informacje ogolne

Temperatura pracy 0°C do 35°C
Rozszerzony zakres temperatur -10° do 40°
Srodowisko pracy Wewnatrz i na zewnatrz
Klasyfikacja IP IP 42
Wyswietlacz AMOLED 5,5” 1920x1080
Waga 8,5 kg

Wysoka szczeg6towosé na dalszej odlegtosci
Najnowoczesniejsze czujniki lidarowe generujg dwukrotnie wigkszg
ilos¢ danych, optymalizujgc poziom szczegotowosci, dzieki ktéremu
detal moze by¢ wyodrebniony z chmury punktéw, co poprawia
doktadnos$¢ i precyzje modelowania.

Redukcja szumu w chmurze punktéw
NavVis VLX 3 generuje bardziej szczegotowe chmury punktow dla
precyzyjnego modelowania i meshowania.
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